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NAKENUJ QR KOD

pro pfistup do
aplikace TUBO ROBO pro Android a iOS
platformy
2 Download on the
‘ App Store

ANDROID APP ON

V\ Google play
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KIT ROBO TR800 je prvni a jediny roboticky
vysavaé s automatickym odvodem vysdatého
prachu a neéistot pomoci systému centrdlniho
vysdvdni. Navic, mimo vysdvani disponuje
moznosti mokrého vytirani. Staéi prehodit
odpadni nddobu za nddrzku s &isticim
prostiedkem.

KIT ROBO je perfekinim dopliikem jakéhokoli
centrdlniho vysavaéového systému. Jeho
automatickd zdkladna s technologii Plug and
Play je kompatibilni se véemi sacimi zdsuvkami
v domé.

Hlavni vyhody

Automatickd zdkladna je instalovdna s
technologii Plug and Play pro okamzité pouZiti
a byla navriena pro poutZiti s robotickym
vysavaéem TUBO ROBO. Staé&i umistit nabijeci
stanici do samodistici zdkladny, propoijit s
vysavadovou zdsuvkou a pFipojit napdjeci
zdroj k zdsuvce energie.

Exkluzivni samodistici systém jednotky ROBO a
samodistici zékladna pfipojend k jakémukoliv
centrdlnimu vysvaéi velmi vyznamé snizuje
nutnou Udrzbu. Roboticky vysavaé se po
Uklidu zaparkuije do své zdkladny, kde dojde
automaticky k vyprdazdnéni odpadni nddobky.
Diky tomu tak nepfijdete do styku s prachem
a nedistotami.

Samodistici systém ROBO se neomezuje pouze
na vyprdzdnéni nddoby na prach, ale zéroven
vydisti filtry a hlavni kartéé, ktery se béhem
samodisticiho cyklu aktivuje. Timto zpUsobem
samodistici systém zaruéuje po dlouhou

dobu optimdlni préci a udrzuje roboticky
vysavaé vidy pfipraveny k pouZiti s maximadlni
ucinnosti.

ROBO md zmensené rozméry: jeho vyska
umozhiuje prichod pod mezerami 8 cm.
Jeho vyska na nabijeci zdkladné je 13 cm,
idedlni pro instalaci do prostor s minimdlni
vyskou nejméné této velikosti (pod kuchynsky
ndbytek, skiiné atd.).
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OBECNE INFORMACE

BEZPECNOST A POUZITI

e Pied pouzitim si pre¢téte nasledujici
pfiru¢ku. Dodrzujte véechny pokyny
tykajici se bezpeénosti, pouziti a udrzby.
Tuto pfiruéku si uschovejte. Dodrzujte
viechna vyslovend zvukovd varovdni.

[ ]

e Zakaz pouzivani détmi do 8 let, nebo
mladsi a osobami se snizenou fyzickou,
smyslovou nebo mentdlni poruchou.
Neprofesiondlni nebo nekvalifikované
osoby mohou pouzivat ROBO pouze
tehdy, pokud jsou pod dohledem osoby
odpovédné za jejich bezpeénost.

[ ]

¢ Tento produkt neni hra¢ka. Dohlizejte
nebo drite ddl od malych déti a
domdcich zvifat, kdyZ je vysavaé v
provozu.

[ ]

e ROBO byl navrzen vyhradné k
pouziti ve vnitinim domdcim prostiedi.
Nepouzivat ke sbéru zhavych materialo
nebo popela.

°

* Nepouzivejte k vysdavani kapalin,
rozpoustédel nebo jinych chemickych
latek, kromé téch, které jsou uvedeny v
.BéZna udriba”. Nepouzivejte nadrz s
vodou a hadfik (MOP) z mikrovldkna pro
¢&idténi koberco.

°

e Pfed pouZitim robota sesbirejte
kiehké predméty, odévy a obuyv, noviny
a éasopisy, stuhy, provazky a zdclony

z podlahy, protoze by mohly brdnit
pravidelnému gisticimu cyklu.

°

* Nenechdvejte napdjeci $nory lezet
na podlaze, nebo jakékoli pfedméty s
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nimi spojené, které by mohly zpUsobit
poskozeni ROBO (pfevrdcenim nebo
spadnutim).

e Na ROBO nic neddvejte - ani
prfedméty, ani zvifata.

[ ]

¢ Nesttikejte ani nelijte tekutiny na
ROBO.

[ ]

e Pokud je pri €isténi volny pfistup na
balkon, pouzijte virtudlni magnetickou
bariéru, abyste mu zabrdnili vstoupit na
né&j, a tim zarudili jeho bezpeény provoz.
[ ]

e ROBO neobsahuje zddné komponenty,
které mohou byt opraveny koncovym
uZivatelem.

[ ]

® V piipadé zddosti o technickou pomoc
zaslete e-mail na adresu info@newag.cz

BATERIE A NABIJENI

e K nabijeni pouzivejte pouze origindlni
nabije¢ku baterii. Produkt nelze

pouzit s jinymi typy nabijec¢ek. Pouziti
jinych nabije¢ek baterii okamzité rusi
poskytovanou zdruku.

[ ]

e Pokud md nabije¢ka poskozeny kabel
nebo zdstréku, musi byt nahrazena
origindlnim ndhradnim dilem.

[ ]

e Pouzivejte pouze origindIni baterie pro
ROBO TR800.

[ ]

¢ Nabijeci stanice musi byt
nainstalovéna pouze v prostiedich
chranénych pred destém nebo boufkou.
[ ]

¢ Nikdy se nedotykejte nabijeci dokovaci
stanice mokryma rukama.

[ ]

e Ujistéte se, Ze napéti v domdcnosti
napdijeci sité odpovidd jmenovitému
napéti sité doddvané nabije¢ky baterii.
[

¢ Presunite ROBO z nabijeci zdkladny
pfed provadénim udrzby.

[ ]

e Pred kazdym pouzitim zkontrolujte
baterii a ovéfte, zda neni poskozena.
Nenabijejte baterie, které jsou
poskozené nebo vykazuji znamky
poskozeni.

[

e Pied likvidaci pfistroje musi byt baterie
vyimuta.

¢ Nevkladejte baterii do blizkosti zdroj
tepla.

e Baterii neponofuijte do kapaliny.

[ ]

e ROBO neobsahuje komponenty, které
muze koneény uzivatel opravit. Technickd
pomoc musi byt poskytovdna autorizovanym
servisem.



ZARUKA

Zaruéni podminky pro CR

NEWAG s.ro. garantuje zdruku 24
mésic0 od zdokumentovaného (faktura
nebo darnovy doklad) data nakupu.

Zdaruéni podminky pro ostatni zemé EU

V zemich Evropské unie prdvni zéruku
udéluje dovazejici spoleénost.

UPOZORNENI

Doporuéujeme zachovat origindlni obal
pro pfipad, Ze produkt bude muset byt
zasldn do autorizovaného servisu.

KOMPONENTY V BALENI

Po otevieni baleni zkontrolujte, zda jsou k dispozici ndsledujici komponenty - viechny
doddvané s ROBO

ROBO

nabéj¢ka

ROBN TR800

PRISLUSENSTVI

ndadrz s rozprasovaéem podlahovy mop Cistici kartaé¢ oddé&lovaci magneticka

bariéra

NAHRADNI DILY

HEPA filtr filtr

postranni kartaée



POPIS KOMPONENTU

HORNI POHLED SPODNI POHLED

boéni < ovladaci panel > ‘ (Nabl]ecn'sfanlce

senzor Kryt hlavniho kartace

Konektor pro
Hlavni karta¢ samocistici zdkl.

Pfedni oto¢né kolo
Senzor proti padu

Postranni kartace .
Kontrolka nabijeni

HEPA filtr
Zelenda LED sviti - napdjeno
LED nesviti - neni napdjeno

filtr Senzor proti pddu
prihradka

ijeci kontakt
pro filtr Nabijeci kontakty

Senzor proti padu

Kolizni ochrana a senzor s centralnim

vysavacéem

(Filfraénl’ komora) SPECIFIKACE

Potah z Nabijeci dokovaci nabije¢ka V| AC100-240V DC24-1 A
mikrovlakna Vykon motoru TR800 W, 25
(MOP) Frekvence Hz 50/60

Lithiovd baterie mAh 2600

Vyska cm 8.5

Promeér cm 35

Hladina akustického vykonu ** dB <65

Nabijeci systém TR800 automaticky, pres nabijeci stanici

automaticky, pomoci samodistici zdkladny

o Vyprdzdnéni nddoby na prach
Otevirani ruéné, vyjmutim kontejneru

Konektor pro

Primdrni filtr
“ CPrachovd nc’:dobo) Kompatibilita s operaénimi systémy iOS | Android pfipojeni do
ZK:ﬁr;zz:LE:lim s hlasovymi asistenénimi ,E:Egzon Google Home nabijeci stanice

Hlasové zprdvy Pouze v angliétiné
** v podminkdch maximdlniho sdni pii ¢isténi podlahy

TuBd.
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INSTALACE

PODMINKY PRO POUZITI

Pro optimdlni vysledky musi byt teplota
domadciho prostiedi mezi 10° C a
40°C

UPOZORNENI

Zabrante pfimému sluneénimu svétlu
dosdhnout na nabijeci stanici, protoze
moze narudovat komunikaci a brdanit
pravidelnému provozu ROBO.

INSTALACE BEZ AUTOMATICKEHO CISTENI

Nabijeci stanici umistéte nejméné
100 cm mimo schody, prazdné zény
a stény, tak aby ROBO mohl opustit
sédm nabijeci stanici.

Ujistéte se, ze podlaha je rovnd a
Ze

se zadni &dst samodistici zakladny,
na které je robot zasunuty dotykd
zdi.

Provedte elekirické pripojeni k
napdijeni nabijeci stanice, jak je
zndzornéno na obrdzku.
a
ce"
e oM
dOpo f100
05
(el
g
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AKTIVACE / DEAKTIVOVACE FUNKCE AUTOMATICKEHO CISTENI

Samo¢istici funkci Ize provést pouze se samo¢istici zdkladnou.
Chcete-li toto nastaveni zakdazat, presuiite ROBO mimo samodistici
nabijeci zdkladnu a souéasné stisknéte a podrite po dobu 3 sekund

tla¢itko na predni stranég, viz obrdzek.

Tuso ==

TR800

Pfipojeni k el. zasuvce

INSTALACE S AUTOMATICKYM CISTENIM (POUZE S CENTRALNIM VYSAVACEM).

V tomto feseni je samodistici zdkladna pfipojena k centrdlni vysavaéové jednotce pro
odstranéni vysatého prachu bez nutnosti zdsahu uzivatele.

ZAPOJENI ZAKLADNY

zésuvka CV

potrubi_|

centrdlniho
vysavace

samodistici rozhrani s objimkou

nabijeci stanice

p ochranny kryt

samogistici 7
zdkladna

floor

PFipojte samodistici nabijeci zdkladnu k
centrdlni vysavacové jednotce.

(Pokyny pro instalaci samogisticiho nabijeni
zdkladny k centrdlni vysavaéové jednotce)

-
~~

ROBO TR800 Instruction Manual ‘



NABIJENI BATERIE

PRVNI NABIJENI

Pfi prvnim nabijeni ho ponechte na
nabijeci zdkladné, dokud neni baterie
zcela nabitd.

Po ukonéeni nabijeni zustane svitit modré
svétlo na tla¢itkovém panelu.

Cervené svétlo
N Nutné nabit ROBO

- Blikajici modré svétlo

AN
7o Probihd nabijeni
ZIN
. Sviti modré svétlo
. Nabijeni bylo
dokonéeno

A VAROVANI

Nechte nabit na nabijeci zdkladné dokud
nepiestane blikat modré svétlo.

CELKOVY CAS NABIJENI
Pokud je baterie zcela vybita, moze to
trvat zhruba 2 hodiny pro Uplné nabiti.

NiZKA UROVEN BATERIE

Pokud je urover baterie pod 20%, ROBO
nebude schopen fungovat. V takovém
pfipadé musi byt umist&n ruéné na
nabijeci zdkladnu a ponechat dokud se
baterie plné nenabije.

TR800

TuBD

POHOTOVOSTNI REZIM

Jakmile je ROBO plné nabity, uvede se
do pohotovostniho rezimu.

Chcete-li znovu aktivovat ROBO,
stisknéte tlagitko po dobu 1 sekundy.

VYMENA BATERIE

Kdyz je baterie poskozend, nebo
nefunkéni, musi byt nahrazena novym
origindlnim. Instrukce pro vyménu
baterie jsou souédsti nahradni
souddst baleni.

UPOZORNENI

Pokud se oéekava delsi doba
nepouzivdni, zcela nabijte baterii,
vyjméte ji a ulozte na chladné a suché
misto.

== Lithiové baterie predstavuji
specidlni pevny odpad, ktery musi
byt zlikvidovdn podle platnych
predpisu.

TIPY K POUZITI

* Chcete-li dosdhnout vy3si U&innosti €isténi, zkontrolujte pfedem pfislusné oblasti a
pfipravte je takto:

* Vycistéte povrch domu od jakychkoli prekdzek, které mohou béhem ¢isténi omezit
ROBO pfi uklidu, presuiite véechny predméty leZici v cesté, jako jsou elektrické kabely,
boty, kabelky s popruhy, éasopisy, noviny atp.

* lehké koberce, vazy a kiehky ndbytek, hraéky rozhdzené po podlaze, umistéte Zidle
nad stoly, zvednéte zdvésy nebo potahy na pohovky s tfdésnémi dotykajicimi se podlahy a
misky pro krmeni domdcich zvifat.

* Budte opatrni s predméty v nejisté rovnovdze, na které mize robot pfimo nebo
nepfimo narazit.

* ROBO provddi pravidelny ¢istici cyklus, i kdyz jsou pfitomna domdci zvifata.

* Pro omezeni drdhy ROBO Ize zénu vymezit pomoci pfislusenstvi pro magnetickou
bariéru (doddva se v baleni).

VYVARUJTE SE

] [
~ 2

¥ _»
DOPORUCUJEME

magneticka
bariéra




CISTICI PROGRAMY

Po spusténi ROBO automaticky vypoéitd
optimdlni cestu k uklidu vybérem cesty
na pokryti viech pfistupnych mistnosti.
ROBO prochdzi a ¢isti vdechny mistnosti

Po ukonéeni vysdvdani se ROBO vrdti do
nabijeci zdkladny, vyprazdni nddobu
na prach a vydisti kartaée (pokud je
samodistici zékladna namontovdna) a

REZIMY OVLADANI

ROBO ma tii mozné ovlddaci rezimy:

Ovladaci panel ROBO - aplikace TUBO ROBO - Ddlkové ovldddni (volitelné prislugenstvi)

SPUSTENI POMOCI TLACITKA

domu a zaruéi dukladné ¢isténi. Ve
vychozim nastaveni zaéind programem

nabije automaticky baterii.Tyto programy
Ize také aktivovat pomoci aplikace

Ovlddaci panel umoziiuje pouzit ndsleduijici
rezimy ovlddani:

SMART. a z dalkového ovladaée (volitelné
prislusenstvi).
SMART PROGRAM (A) STENNY PROGRAM © —
Smart Follow the wall FUNKCE TLACITKA NA ROBO
V tomto programu se robot &isti V tomto programu ROBO ¢isti podél
s o . . . . ZAPNOUT

rovnobé&zné. stén mistnosti, kde se nachdzi. |
ROBO se zapne (zkontrolujte nabiti Q stisknéte tlacitko na 6 sekund
baterie)

START CISTICIHO CYKLU

. e kratce stisknéte tlacitko
aktivuje se Eistici program SMART

C

VAVAVAVAYA

Y LLIITIIIEIIEE LTI I IA SIS

7
Aes 1

PAUZA / RESTART

kratce stisknéte tlacitko

C

N
N
@)
[©

L ; . ..
Smart s%mw [ | B0 uvede ¢istici program do rezimu pauzy
7 - . . PR
!? — NAVRAT NA NABIJECI ZAKLADNU
7 , . N .
j 2 ,e. ROBO se vraci na nabijeci zdkladnu krétce stisknete tlacitko
H E;“ Alee
NN iN o
7 N : . Y s namontovanou samodistici
7///////////;//3/;/// Né‘ AUTOMATICKE VYPRAZDNENI

zdkladno stisknéte tlagitko dvakrat
rychle. Centrdlni vakuovad jednotka
se aktivuje a ROBO se vyprdzdni

VL z222222222272272222)

PRACHOVEHO KONTAJNERU
(pouze se samodistici nabijeci zdkladnou)

SPOT PROGRAM ®

ot PROGRAM SPOT

stisknéte tlaé¢itko na 3 sekundy

V ramci tohoto programu, coz je oblast
méfici zhruba 2m2 je misto rychle oéisténo
kruhovym pohybem na misté zvoleném
uzivatelem.

Umistéte ROBO ruéné do stiedu mista, kde
md probéhnout intenzivni &isténi a aktivujte
&istici cyklus stisknutim tlaéitka po dobu 6

DD DD

OPAKOVANY CISTICi CYKLUS stisknéte tlagitko dvakrat

ZAKAZANI FUNKCI AUTOMATICKEHO
CISTENI / POVOLENI
funkce automatického samocisténi je

stisknéte sou¢asné a pridrite na

== 3 sekundy hlavni tla¢itko a predni

sekund. deaktivovdna senzor

Po ukonéeni ¢isténi se ROBO premisti sém

zpét do stiedu vycisténé oblasti. VYPNOUT |
ROBO se vypne po kazdém ¢isticim O stisknéte tlaéitko na 6 sekund
programu

6

TR800
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OVLADANI POMOCI ROBO APP

Chcete-li pouzivat aplikaci TUBO ROBO s chytrym
telefonem / tabletem, je nutny pfistup k internetu
prostiednictvim sité Wi-Fi.

Pro pfistup k aplikaci TUBO ROBO pro Android a
iOS nactéte QR kod.

ZAREGISTRUIJTE se dle instrukci pro dokonéeni Wi-Fi
konfigurace pomoci vasich prihlasovacich udajo.

Aplikace TUBO ROBO umozinuje pouzit ndsledujici
ovlddaci rezimy:

pro pfistup do oblasti
vénované aplikaci TUBO
ROBO pro Android a iOS

2 Download on the
‘ App Store

ANDROID APP ON
y\ Google play

FUNKCE

NASTAVENI

Zapnuto / vypnuto

Zapnuto / vypnuto

Spustte distici cyklus - SMART ¢istici program

SMART - intelligent mode

Automatické ¢isténi (se samodistici zdkladnou)

Povolit / zakdzat

Vyprdzdnéni nddoby na prach

Start - ¢isténi na vyzaddni

Ndvrat na nabijeci stanici

Vrdti se k dobiti

Program ¢isténi podél zdi - SLEDUJ STENU

SLEDUJ STENU

Cistici program SPOT

SPOT

Nastaveni saciho vykonu: min / stiedni / max

Saci sila

Pohotovostni rezim

Pohotovostni rezim

Vyhledejte ROBO

Vyhledat zafizeni

Zaznamendava historii &isticich cyklo

Zéznam ¢isténi

Casovaé (denni nebo tydenni pldn ¢isténi)

Pfidat plan

Vybér urovné ddvkovdni vody pro myti podlahy

Mnoistvi vody pro MOP

RESET NASTAVENI WI-FI

Pokud se chytry telefon nebo tablet nepfipoji k ROBO
kvuli konfiguraci domdciho routeru, hesla nebo pro z
jinych ddvodu nastaveni Wi-Fi, ROBO Ize resetovat, jak
je vysvétleno nize:

1 - soudasné stisknéte tla¢itka az do ndsledujiciho

je slyset hlasovy pfikaz: Wi-Fi byl resetovén. Svételny
indikdtor zaéne blikat fialové.

2 - opakuijte postup konfigurace Wi-Fi.

.

TR800

Svételny indikator zaéne
blikat fialové

PROVOZ S DALKOVYM OVLADANIM (volitelné pfislusenstvi)

Ddlkové ovladdni umoznuje pouzivat nasledujici funkce:

Uplné pokyny pro ddlkové ovldddni jsou uvedeny v pfiruéce doddvané s vyrobkem.

Planovdni

———
BUY MO TUES WED THUN FRI BAT

©88:88°

Smér jizdy Robo

Hledat Robo —

Program ¢cisténi SPOT ——

Ndvrat do nabijeci stanice

Displej

Nastaveni éasu

— Start &isticiho programu SMART

™~ Smeér jizdy Robo

/
-/@:1"3 s “'EB—-— - Nastaveni saciho vykonu

(s odpadnim kontejnerem)

-' Ddvkovani vody
(s nddobou na vodu)



REZIMY CISTENI MAGNETICKA BARIERA

ROBO md dva rezimy ¢&isténi: Vysavdni - Myti podlahy o N i o .. )
Rezimy jsou povoleny automaticky na zékladé typu kontejneru / nddrze vlozené do ROBO. DOPLNUJICI PRISLUSENSTVI (doddvd se 1 bariéra v baleni)

Pouzivd se k vylouéeni mistnosti nebo
&asti domu z trasy ¢isténi.

VYPRAZDNENI NADOBY

e - ) Integrovany senzor na ROBO detekuije MAGNETICKA BARIERA
ROBO cisti podlahove P‘?WChY pomaoci magnetickou bariéru a zastavi robota
zametdni boénimi kartdéi a hlavnim pied ni.

kartaéem.

Nahromadény prach je dopraven do
prachové nddoby kierd je pak automaticky
vyprdzdnéna v ¢idtici zdkladné nebo ruéné
koncovym uZivatelem.

Doddvand bariéra je dlouhd 1m.

PRIKLADY POUZITI

UPOZORNENI — oot Y
ROBO se nespusti, pokud neni nddoba na .:.'....Z.'e‘l.(..LAtl?.N'f‘
prach spravné nasazend. oo, 7] T-

T T ]l [

R —

MYTi PODLAHY

ROBO ¢isti podlahové povrchy pomoci vody v
nadrice (S) a ldtce z mikrovidkna MOP (P)
kterd udrzuje vlhkost v zdvislosti na mnozstvi
vody.

NS

/ gatic

S aplikaci TUBO ROBO a ddlkovym
ovldddnim je mozné zvolit Uroven vypousténé
vody pfi mopovdni.

7’

— G|

L L , @= %
2 E=——/ T S

UPOZORNENI

* pokud poutzivate rezim MYTI PODLAHY, je

nutné presunout koberce mimo ¢&istici trasu; BALKON S VICE BARIERAMA

° UPOZORNENI Pokud je ROBO umistén daleko od Vice magnetickych bariér umist&énych
* nddrz s davkovaéem musi byt zcela Po vlozeni nddrze na vodu shromazduje nabijeci stanice, moze s ni ztratit v sérii mozZe byt pouzito k vymezeni
naplnéna pouze s vodou (30 ° C), jak je ROBO prach pomoci kartdeo a komunikaci a pokraéuije v &isténi zvl@stnich oblasti, které maiji byt
uvedeno; dopravuie je k sacimu otvoru bez stejné zény, aniz by bylo mozné ho vylouéeny z &istici cesty.

. aktivace saci turbiny. povolat zpét k ndvratu na zdékladnu,

¢ na konci praciho cyklu vyprazdnéte coz zpUsobi, ze se moze vybit baterie.

nadrzku od veskeré zbytkové vody,




BEZNA UDRZBA CISTENI PRACHOVEHO KONTEJNERU - (AUTOMATICKE CISTENI)

S AUTOMATICKYM NABIJENIM
Nddoba na prach se automaticky ¢&isti, kdyz se ROBO vrati na samodistici nabijeci

Chcete-li zaruéit optimdlni vykon vysavaée, provddéjte jednotlivé uvedené Ukony béiné
udrzby v této kapitole. Intervaly udriby uvedené v tabulce se mohou ménit v zdvislosti

na typu domdcnosti, prostiedi, pfitomnosti domdcich zvifat a ¢etnost pouzivdni robota.

boéni kartaée
levy (1) - pravy (R)

dukladné oéistéte a odstrante
vlasy, vldkna a zbytky pomoci
doddvaného hiebenu

tydenni kontrola
a v pfipadé potieby
vycistit

tydenni kontrola
a v pfipadé potieby
vycistit

hlavni karta¢

dukladné oéistéte a odstrarite
vlasy, vldkna a zbytky pomoci
doddvaného hiebenu

tydenni kontrola
a v pfipadé potieby
vycistit

tydenni kontrola
a v pfipadé potieby
vycistit

nabijeci stanice

vycistéte senzory na predni
strané nabijeci stanice

kazdych 30 ¢isticich
cyklo

kazdych 30 éisticich
cykld

muzete Eistit pomoci vihkého
hadriku

kazdych 20 ¢isticich
cyklo

kazdych 20 ¢isticich
cyklo

senzory

mozete Eistit pomoci vihkého
hadriku

kazdych 20 ¢isticich
cyklo

kazdych 20 ¢isticich
cyklo

kole¢ka

dukladné oéistéte od vlaso,
vldken a dalsich neéistot

kazdych 10 ¢isticich
cyklo

kazdych 10 éisticich
cyklo

nddrz s vodou

pliite pouze vodou

ponechte prazdny
pokud nepouzivdte

MOP

omyjte pod tekouci vodou

po kazdém mycim
cyklu

Lidé, ktefi jsou citlivi na kontakt s prachem, by méli vidy nosit ochranné prostiedky
(vhodnd obli¢ejova maska a rukavice) pred ¢isténim filtrd, kartaév a prachového
kontejneru.
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zdkladnu.

PERIODICKA KONTROLA PRACHOVEHO KONTEJNERU

Doporuéujeme jednou za €as zkontrolovat prachovou nddobu a také ji ruéné a dokladné

vycistit.

ﬁ_ﬂ_ \
ORIENTACNI PLAN UDRZBY S e mﬂh
° [] ol
samodistici zdkladna | bez samoé. zékladny : I smiMal
prachovy vyprdzdnéte nddobu na 2 #
. [ ]
kontejner prach necistoty se odsaiji o kazdém pousiti t
automaticky P P ° automatické odsdvani
samodistici dokladné ocistéte od viech kazdych 10 ¢isticich
zdkladna necistot cyklo o -
L,
primdrni filtr kazdy filtr dokladné vycistéte, [tydenni kontrola tydenni kontrola : e oo . PRAA N
HEPA filtr odstranit zbytko neéistot, filir | a \:.pl"lpade potieby a \:.pflpqde potieby <é| samodistici zaklad
filtr by se nemél umyvat vycistit vycistit

A0E ] OO R OO RO RO OR AR ROV RPN PSP RPN P

4 ———

prach nasdvany centrdlni vysava¢ovou jednotkou

1 - Stisknéte pdacku otevirdni / zavirdni
(A) a vyjméte nddobu na prach

2 - Oteviete nddobu na prach a
dokladné ji vyprazdnéte a ocistéte

-

3 - Stisknéte znovu pdku (A) a vloite
kontejner, dokud neuslysite KLIKNUTI



CISTENI / VYMENA FILTRU

HEPA FILTR

1 - Vyjméte prachovy kontejner a
oteviete kryt (S) filtraéni komory.
2 - Vyjméte filtr HEPA (H) a druhy
filtr (F) .

3 - Kazdy filtr dokladné vycistéte
odstranénim neéistot zbytky.

UPOZORNENI

Filtry neumyvat vodou!

HLAVNI FILTR
1 - Oteviete nddobu na prach,
vyprdzdnéte ji a dukladné oéistéte.

2 - Vytdhnéte hlavni filtir (G) zatazenim za
dva krouzky na boku (W) .

3 - Filtr dukladné vyéistéte odstranénim
viech nedistot

UPOZORNENI

Filtry neumyvat vodou!

Pouzivejte osobni ochranné odévy
pfed vyprazdné&nim nadoby na
prach nebo &isténi filtird a kartago.

CISTENI / VYMENA KARTACU

Doporuéujeme pouzivat hieben (C) doddvany
s ROBO.

CISTENI HLAVNIHO KARTACE

1 - Ofteviete kryt (Q) pomoci dvou pdk
(L).

2 - Vyjméte hlavni kartéé (R) z jeho
krytu.

3 - Stétiny kartaée dukladné oéistéte
odstrante vlasy, nité a dalsi zbytky
nedistot doddvanym hiebenem (C) .

4 - Vlozte kartaé¢ zpét do jeho krytu a
zaviete obal.

CISTENI BOCNYCH KARTACU N

1 - Vyjméte kartaée pro zametdni okrajo 3 ~\
soucasné tahem rukou za bo¢ni stétiny. \_’.:‘\l\\\
2 - Stétiny dukladné o¢istéte odstraite Pl

vlasy, vlédkna a zbytky doddvanym
hiebenem (C).

3 - Nasadte karta¢ky zpét na misto
lehkym tlakem a dle sprdvného umisténi L
(vlevo) a R (vpravo).

UPOZORNENI Pouzivejte osobni ochranné odévy
pied vyprdazdnénim nadoby na
prach nebo ¢&isténi filiro a kartago.

Kontrolujte opotiebeni kartdéu a
v pfipadé nutnosti vyménte.



CISTENI SENZORU

K ¢isténi viech senzoru pouzijte vihky
hadrik.

Nepouzivejte rozpoustédla ani chemické
vyrobky.

CISTENI KOLECEK

Vyjméte kola a dbkladné oéistéte
od vlasu, vldken a zbytkd nedistot
pomoci hiebenu doddvaného v
baleni.

K vyimuti pfedni &asti poutzijte
Sroubovdk a kolo fadné vycistéte ,
jako na obrdzku.

UPOZORNENI

Kontrolujte opotiebeni koleéek a
v pFipadé nutnosti vyménte.

Pouzivejte osobni ochranné odévy
pfed vyprazdnénim nadoby na
prach nebo &isténi filtro a kartaéo.

NADRZ S NADOBOU NA VODU

Pied pouzitim rezimu myti podlahy musi
byt nddrz s rozprasovaéem vody naplnéna
vodou a poté vyprdazdnéna na konci
myciho cyklu.

PLNENI NADRZE

1- Vyjméte nadobu na prach (A) a vloite
ndadrzku s rozprasovaéem vody (B) .

2- Otevrete uzavér (T) umistény na horni
stran& nadrze.

3- Nalijte vodu do ndadrze a zaviete
vicko.

UPOZORNENI

Nddrz s ddvkovaéem musi byt naplnéna
vlaznou vodou (teplota 30°C).

VLOZENI MIKROVLAKNA (MOP)

4 - aplikujte podlahovy mop (P) na spodni
stranu nddrze (B), ujistéte se, Ze

prouzky spravné pfilnou k suchym zipim
(D) .

6 - Vlozte nadrz znovu aZ na doraz az
uslysite KLIKNUTI.

ROBO bude nyni pfipraven umyt podlahu.

UPOZORNENI

Po ukoné&eni myciho cyklu vyprazdnéte
nadrz se zbytkem vody a opldchnéte
mikrovldkno (MOP).

UPOZORNENI

S aplikaci TUBO ROBO je mozné si vybrat
hladinu vody vyddvané pii MOPovdni.




RESENI PROBLEMU

Nasleduijici tabulka uvadi fadu situaci, které mohou nastat pfi pouzivani ROBO. Pokud uzivatel nemize problém vyfesit, kontaktujte autorizovaného prodejce / servis.

PROBLEM

ROBO nevysdvad

PRICINY

Hlavni kartaé byl ucpany

AKCE

Zkontrolujte pfipadné prekdzky a
odstraiite

Opotiebovany hlavni kartdé

Vyménte kartaé

Postranni kartéée
opotiebované

Vyménite kartaée

Filtry velmi $pinavé nebo
poskozené

Vycistéte nebo vymeénte filtry

PROBLEM

ROBO se nevraci
na jeho zdkladnu

PRICINY

Nabijeci stanice se nenapdji

AKCE

Zkontrolujte pfipojeni napdjeni

Nabijeci kontakty u
zdkladny jsou znecisténé

Vy¢istéte kontakty od prachu nebo
necistot

Nabijeci kontakty u ROBO
jsou znecisténé

Vy¢istéte kontakty od prachu nebo
nedistot

Jiny problém

Kontaktujte autorizovany servis

Nedostatek vody

Zkontrolujte vodu v nddrice

Opotiebovany mop z
mikrovldkna; voda nebude
rovnhomérné ddvkovadna,
coZ md za ndsledek pruhy a

Vyménte hadfik z mikrovldkna

Samodistici
zdkladna pro
vyprazdnovdni
prachu se nesepne

Problém s pfipojenim mezi
nabijeci stanici a samodistici
zdkladnou

Ovéfte, zda je sprdvné propojend
nabijeci a samodistici stanice

Problém s pfipojenim mezi
zdsuvkou CV a zdkladnou

Zkontroluijte, zda je e spravné
propojend samocistici stanice se
zdsuvkou centrdlniho vysavaée

Problém s pfipojenim
tykajici se

aktivace centrdlni
vysavacové jednotky

Ovéfte, zda je vysila& spravné
vloZzen na samodistici zdakladnu.

Zkontrolujte konfiguraci pdrovani
mezi vysilaéem a pFijimaéem

Jiny problém

Kontaktujte autorizovany servis

ROBO neumyl kapky na podlaze

podlahu
Zbytky vodniho kamene Vyménte nddrzku podlahového
uvnitf nddobky mopu nebo odstrante vodni kdmen
Jiny problém Kontaktujte autorizovany servis
Postranni kartaée Zkontrolujte, zda néjaky predmét a
zablokované neéistoty neblokuji jeho rotaci
Hlavni kartaé zablokovén Zkontrovluﬂe,vzda neisou quknu .

nebo piedméty blokujici jeho rotaci

Cidlo proti padu zne¢istené | Vycistéte snimaé od prachu

ROBO se Bo¢ni senzor je znecistény | Vycistéte snimac od prachu

zablokoval

Bé&hem
automatického
vyprdzdhovdni
je zdsuvka
zapnutd,ale
zdékladna se
neotevie

Problém s pfipojenim mezi
nabijeci stanici a zdkladnou

Zkontroluijte, zda je nabijeci
zdkladna a samoéistici zdkladna
fadné vzdjemné propojeny

Uzaviend zdsuvka

Zkontroluijte, zda v zdsvuce nejsou
nedistoty, a odstrante je

Jiny problém

Kontaktujte autorizovany servis

Piedni senzor je zne¢istény

Vy¢istéte snimaé od prachu

Piedni kolizni ochrana je
zaseknuta

Odstrante viechny nedistoty a
poklepeijte opatrné na kolizni kryt

Boéni kola jsou
zablokovana

Odstrante prach a neéistoty z
boénich kol. Zatlaéte kola dovniti/
ven a ovéite, zda se volné otdéi

Kdyz se ROBO vrati
na samocisténi
zdkladnu, ale
neaktivuje se aut.
vyprdzdnéni prachu
z kontejneru

Funkce automatického
¢idténi je deaktivovana

Povolte funkci automatické &isténi
kontejneru (viz strana 6)

Kontakty na nabijeci stanici
jsou znecisténé

Vy¢istéte snimaé od prachu a
necistot

Jiny problém

Kontaktujte autorizovany servis

TuBD
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EC DECLARATION OF CONFORMITY ([ €

The manufacturer, AERTECNICA S.p.A., with registered office in Via Cerchia di Sant'Egidio
760, 47521 Cesena (FC) - ITALY

WITH REFERENCE TO:
Robot vacuum cleaner and floor mop with charging base for central vacuum unit
SERIES: ROBO
MODELS: TR800 / KTR800A
HEREBY DECLARES THAT
the models indicated in the state in which they were placed on the market, with the exception
of added components and/or operations carried out subsequently by the end user

CONFORM
To Directive 2014/30/EU (Electromagnetic Compatibility Directive) and subsequent amendments and
additions.
To Directive 2014/35/EU (Low-Voltage Directive) and subsequent amendments and additions.
To Directive 2014/53/EU (Direttiva RED) and subsequent amendments and additions
To Directive 2011/65/EU (Direttiva RoHS) and subsequent amendments and additions
To Directive 2002/96/EC (Direttiva WEE) and subsequent amendments and additions
To Directive 1907/2006/EC (Direttiva REACH) and subsequent amendments and additions

EU (
EU (

APPLIED HARMONISED STANDARDS:

I[EC 60335-2-2:2009, AMD1:2012, AMD2:2016 in according with |EC 60335-1:2010, COR1:2010,
COR2:2010, AMD1:2013, COR1:2014

EN 60335-2-2:2010+A11:2012+A1:2013 in according with EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017
ETSI EN 301 489-1V2.1.1 (2017-02)
ETSI EN 301 489-17 V3.1.1 (2017-02)
EN 55014-1:2017

EN 55014-2:2015

EN 61000-3-2:2014

EN 61000-3-3:2013

ETSI EN 300 328 VV2.1.1 (2016-11)
Cesena, 20 September 2019 The Declarant
Daniele Golinucci

W&m& Zow'd}

Tel. +39 0547 637311
Fax +39 0547 631388

ERTECNICA

think clean

AERTECNICA S.p.A.  Via Cerchia di S. Egidio, 760
47521 Cesena (FC) Italy

info@aertecnica.com
www.aertechica.com

TR800

I U BD@
TECHNICKA POPDPORA

V pfipadé jakychkoli technickych problémd a opravy kontaktuijte spoleénost NEWAG s.r.o.
nebo autorizovany servis.

Doporuéujeme uzivateli, aby vidy poskytoval ndsleduijici informace tykajici se ROBO

MODEL: TR800
SERIOVE CiSLO VYROBKU: (uvedeno na typovém stitku pfipevnéném na spodni strang).
DATUM NAKUPU: (datum prodeje uvedeného na faktuie)

Ddle prosim o co nejpodrobnéjsi informace o zjisténych problémech s vysavaéem.

_______________

SERIOVE CiSLO VYROBKU

\
Model: TR800
Input Voltage 24V =1.0A
Rated Power 25W
Weight 5,2 kg
Serial N°. TR80000190100
Aertecnica SpA
yETENGT (€ DD E
J

NEWAG spol. s r.o. - vyhradni dovoz a servis robotickych vysavaéd Robo pro ¢rR
Vesteckd 104, Zlatniky - Hodkovice 252 41 | IC: 49243624

Tel.: 261 221 528
Infolinka: 800 139 076
E-mail: info@husky.cz
Web: www.husky.cz

Adresa pro zaslani vyrobku k reklamaci:
Newag s.r.o., Vesteckd 104, Zlatniky - Hodkovice 252 41




